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Introducción

• 1200 cinemómetros instalados por todo el territorio (islas 
incluidas) sometidos a verificaciones anuales

• Ensayos en campo o tráfico real en cinemómetros instalados 

en ubicaciones permanentes: cabinas, pórticos, etc. 
– Desplazamientos constantes por todo el territorio 

– Consumo de gran cantidad de recursos, en equipamiento y personal

– Tiempos de respuesta dilatadas en las certificaciones al cliente, etc. 

• OBJETIVO del proyecto: Anular o reducir los inconvenientes



Introducción

Cinemómetro de efecto Doppler                 RADAR

Utilizan un transmisor y receptor de onda continua en la banda de las microondas y 

operan bajo el principio Doppler



Principio de funcionamiento
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Sistema actual

Señal audio

Señal video

Se registran en un  video-grabador: 

- la señal de audio Doppler originada en la antena del cinemómetro al paso de cada vehículo detectado.

- la señal de video con la imagen de la pantalla con los datos que  proporciona el radar, al objeto de     

identificar posteriormente la correspondencia entre la señal Doppler y la medida realizada por el radar.

Se reproducen  en:

- analizador de señal para medir la frecuencia Doppler y  calcular su velocidad

- monitor de video para comparar con los datos del vehículo detectado

Método del sistema grabador-reproductor de señal



Sistema actual (Proceso de Grabación)
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Sistema actual (Proceso de Reproducción)



Sistema actual

INCONVENIENTES

• Desplazamiento de operarios a la ubicación y subida a pórticos para 

conexiones

• Posibles cortes de trafico para la realización de ensayos

• Elevados tiempos muertos en montaje, preparación y puesta a 

punto del equipamiento

• Riesgos de seguridad para las personas y el equipamiento

• Exposición a las inclemencias del tiempo

• Efecto disuasorio para los conductores, etc.

• Posterior análisis de datos » Retrasos en la emisión documentos



Nuevo proyecto RAVIoT

RAVIoT (Radar verificaciones por internet de las cosas (IoT))

Internet

Configuración, control y recogidas de datos vía internet 



Nuevo proyecto RAVIoT

REQUISITOS

• Desarrollo de equipos remotos instalables en cabinas

• Routers inalámbricos y antenas de comunicación

• Desarrollo de aplicaciones del sistema 



Nuevo proyecto RAVIoT
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Via WIFI o Internet



Nuevo proyecto RAVIoT

Aplicación de escritorio 



Conclusiones

• Facilitar las tareas de verificación y reducir considerablemente el tiempo

en la emisión de documentos

• Permitir ahorros significativos en recursos humanos y materiales

• Proporcionar datos en cualquier momento a petición del operador e 

informar ante eventualidades de mal funcionamiento en el cinemómetro 

instalado

• Evitar los riesgos de exposición del personal en la carretera

• Adaptable a otros emplazamientos similares, tanto dentro como fuera de 

nuestras fronteras



FIN


